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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1
ODBIORU ROBOT.

D-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Sfwymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t przy:

Przebudowa stadionu sportowego — brata drogowa.

1.2. Zakres stosowania ST

121

Specyfikacje Techniczne stanavazes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nglge stosowé w zlecaniu i
wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robo6t obgtych ST

1. Wymagania og6lne nalgrozumie i stosowa w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

CoNoOrWNE

1.3.2.

D-00.00.00 Wymagania ogélne

D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wyséiowych
D-01.02.02 Zdjcie w-wy humusu i/lub darniny
D-02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogolne
D-02.01.01 Wykonanie wykopdw w gruntach niessitgath
D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i z@gczeniem
D-04.02.01 Warstwy @szapce i odcinaice

D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw — wymagania agoln
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tam. stabiliecim

. D-05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowej bet.
. D-08.01.01 Krawzniki betonowe

. D-08.03.01 Betonowe obrzechodnikowe

. D-08.05.08ciek z kostki betonowe;j

Niezalenie od postanowiepunktu 9 ,Instrukcji dla Oferentéw” normy fistwowe, instrukcje i przepisy wymienione w
Specyfikacjach Technicznycledy stosowane przez Wykonagw jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponéj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.
1.4.2.
1.4.3.
1.4.4.
1.4.5.
1.4.6.
1.4.7.
1.4.8.
1.4.9.
1.4.10.
1.4.11.
1.4.12.

1.4.13.

Budowla drogowa- obiekt budowlany, niegdacy budynkiem, stanowcy calg¢ techniczno-aytkows (drog:) albo jego

czes¢ stanowica odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus ziemny, azet)

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsynod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edpdnio

utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchugdabtoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wseslki

urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik Budowy - opatrzony pieczxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizgdy do notowania

wydarzé zaistnialych w czasie wykonywania zadania budoeggn rejestrowania dokonywanych odbioréw Robdteprz

kazywania poleaei innej korespondenciji technicznej pauizy Kierownikiem Projektu, Wykonawd projektantem.

Jezdnia- czs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania Robotami i do wygbwania w

jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggmai awaryjnego postoju i pasami dzesimi jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhqzenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta e#&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogothrogi i skarpami rowéw.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozahia w nim konstrukcji nawierzchni.

Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Kierownika Projektu rejestrpanumerowanymi stronami shcy do

wpisywania przez Wykonawc obmiaru dokonywanych Robo6t w formie wyliazeszkicOw i ew. dodatkowych

zalgcznikdéw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez Kierownika Projektu.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakoephe przez Zamawigjego, niezbdne do prze-

prowadzenia wszelkich batla préb zwjzanych z ocenjakosci materialdw oraz Robat.

Materialy - wszelkie tworzywa niezitine do wykonania Robét, zgodne z Dokument&ujojektovs i Specyfikacjami

Technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Projek

4



1.4.14. Nawierzchnia- warstwa lub zespot warstw ghcych do przejmowania i rozktadania of@n od ruchu na podi@ grun-
towe i zapewniajcych dogodne warunki dla ruchu.

1) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b#epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferypzm

2) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozt@nie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

3) Warstwa wyréwnawcza - warstwa gjaa do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.

4) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stiaaca do przenoszenia obgén od ruchu na podi@. Podbudowa me sklada sie z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

5) Podbudowa zasadnicza - gornaes€z podbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skia-
dat si¢ z jednej lub dwoch warstw.

6) Podbudowa pomocnicza - dolng&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemstek podtéa. Maze zawieré warstwe mrozoochrong, odsiczagca lub
odcinapca.

7) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwrmadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkamtatzia mrozu.

8) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu unigtiwienia przenikania cgtek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leéacej powyze;.

9) Warstwa odgczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedostaj si do nawierzchni.

1.4.15. Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi , chodnika lub

obiektu mostowego.

1.4.16. Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednioytrana do przeprowadzenia ruchu publicznego na
okres budowy.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodné¢ - zgodné¢ wykonywanych Rob6t z dopuszczonymi tolerancjamijedi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju Robét
budowlanych.

1.4.18. Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnami oraz drzew i
krzewdw. Pas drogowy me réwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadizn chrongcych
ludzi i srodowisko przed ugiliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19. Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaak pojazdéw, umieszczenia udzeir bezpie-
czeastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzggda jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podige - grunt rodzimy lub nasypowy,Zgy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.21Podtae ulepszone - gbrna warstwa pagtplezaca bezpérednio pod nawierzchagj ulepszona w celu unitiwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie inspektora - wszelkie polecenia przekaXsykonawcy przez

inspektora, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji Rob6t lub innych sprawazamych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrgldra autorem Dokumentacji Projektowej.

1.4.24.Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizgacharakterystyki
wymiary obiektu bdacego przedmiotem Robét.

1.4.25. Rekultywacja - Roboty majce na celu uporzglkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenararuszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1. Slepy Kosztorys- wykaz Rob6t z podaniem ich §ici (przedmiar) w kolejnéci technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce Robét

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jgkizh wykonania oraz za ich zgoditéaz Dokumentagj Projektows, ST i polece-
niami Inspektora

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w Umowie przekee Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagain
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalde i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, Dziennikl®wvy
oraz egzemplarz Dokumentacji Projektowej i kostpST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili @idbiostatecznego
Rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjgkonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektow@hie zawieré nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:
1. plan orientacyjny,

2. plan sytuacyjny,

3. przekroje normalne.

Dokumentacja Projektowa, kipZamawiajcy przekae Wykonawcy po podpisaniu Umowygdzie sporgdzona w ¢zyki polskim i
zawierd bedzie naspujace czsci:
1. plan orientacyjny,



plan sytuacyjny,
przekroje normalne,
profil podhgny,
przekroje poprzeczne,
schemat tyczenia,
oznakowanie drogi.

Noagakown

Wykonawca ma obowkek opracowania na swoj koszt projektu
1. organizacji ruchu na czas budowy wraz z uzgodaigi.

1.5.3. Zgodndé Robdt z Dokumentaciy Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznaz ododatkowe dokumenty przekazane przez Inspekidyonawcy
stanowj cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w @hojednym z nich $ obowizujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie mie wykorzystywd btedéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu vaninatychmiast
powiadomé Inspektora, ktéry dokona odpowiednich zmian lupnagvek.

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatialzgodne z DokumentagcProjektov i ST.

Dane okrélone w Dokumentaciji Projektowej i w SEdy uwazane za wart&ci docelowe, od ktérych dopuszczalneosichylenia w
ramach okrdonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatowelementéw budowli mugz by jednorodne i wykazywa
bliska zgodné¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nieds w petni zgodne z DokumentacjProjektowg lub ST, i wplynie to na
niezadowalajcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresientiaveealizacji Kontraktu ado zakaczenia i
odbioru ostatecznego Robat.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywd tymczasowe ugglzenia zabezpieczgje w tym: ogrodzenia, pegze,
oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcéwszelkie innesrodki niezlgdne do ochrony Robo6t, wygody spotecéria
innych.

Fakt przysipienia do Robdt Wykonawca obwi¢ publicznie przed ich rozpogaiem w sposéb uzgodniony z Inspektorem oraz
przez umieszczenie, w miejscach sd@mch okrélonych przez Kierownika Projektu, tablic informaaygh, ktérych trée bedzie za-
twierdzona przez Kierownika Projektu. Tablice imf@cyjne lgdg utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty
okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebodyj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w Cern Kontraktows.
1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy date ochronyrodowiska natural-

nego.

W okresie trwania budowy i wykazania Robét Wykonawcatzie:

6 utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody gtajj,

c) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesilo przepis6w i norm dotyszych ochrony
srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowyzedzie uniké uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wlasioi
spotecznej iinnych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢@stivie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymag#a bedzie miat szczegolny wzgdl na:

1. Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovogaiojazdowych

2. Srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:

i) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnychapyi lub substancjami toksycznymi,
i) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
iii)  mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa
Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.
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Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanierdaz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miesakeh | magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dula sktadowane w sposéb zgodny z odpowiedninzieisami i zabezpieczone przed gpsm oséb
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgarem wywotanym jako rezultat realizacji Roboét afivaez
personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do Rob6t &da miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawnjednostlk, jedno-
znacznie okréajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@énmodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, azpkaczeniu Robét ich szkodlivéé zanika (np. materiaty
pylaste) mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagchnologicznych wbudowania. zéé wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawjay powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatdbw od wiaiwych organdéw administracji
pahstwowe;.

Jezeli Wykonaweca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnieSpecyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek
zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wiadzedacych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju Robét, ktére majye
wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzer podziemnych na Terenie Budowy i powiadéniierownika Projektu i
wladze lokalne o zamiarze rozpecim Rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tystalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Inspektora i zainteresowane wiadze orglzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzea podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonmyelprzez Zamawiagego.

1.5.9. Ograniczenie obgizen osi pojazdéw

Pojazdy lub tadunki powodae nadmierne obgienie osiowe nie dola dopuszczone raviezo ukaczony fragment budowy i
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za naprawvszelkich Robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodrpeleceniami Inspektora
Nadzoru

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robét Wykonawogdbie przestrzedgaprzepiséw dotyczeych bezpiecaestwa i higieny pracy.

W szczegoélnéci Wykonawca ma obowiek zadb& aby personel nie wykonywal pracy w warwtkaiebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetni@jch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spizi odpowiedny odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie ofazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i $
uwzglkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Rob6t
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrefRob6t i za wszelkie materialy i yidzenia uywane do Rob6t od Daty Rozpecia
do daty wydania Potwierdzenia Zdzenia przez Inspektora

Wykonawca bdzie utrzymywd Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymamérpm by prowadzone w taki sposéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowadgin stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora powinien rozpécRoboty
utrzymaniowe nie péniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centraln@ejscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktére @ w jakikolwiek sposdb zwzane z Robotami idalzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tgcéw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalizie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkigeymaga prawnych
odnanie wykorzystania opatentowanych adzer lub metod i w sposéb ayly bedzie informowa Inspektora o swoich
dziataniach, przedstawig kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

*  Réwnowanos¢é norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane &onkretne normy lub przepisy, ktére spetnraap materiaty, spret i inne dostarczane
towary, oraz wykonane i zbadane robotydd obowihzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania
powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie miestanowiono inaczej. W przypadku gdy powotanenmor przepisy §
panstwowe lub odnoggsic do konkretnego kraju lub regionu, mogy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewcij
zasadniczo réwny lub wgzy poziom wykonania aipowotane normy i przepisy, pod warunkiem ich udréiego sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inspektorazriri® pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musza
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzediazone Inspektorowi. W przypadku kiedy Inspektor stwzi,ze zaproponowane
zmiany nie zapewniajzasadniczo réwnego lub wgzego poziomu wykonania, Wykonawca zastoswje&sinorm powotanych w
dokumentach.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzieprzed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiektenatow przeznaczonych do Rob6t Wykonawca
przedstawi szczeg6towe informacje doty@z proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tytdteriatow

i odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prézrownika Projektu.

Zatwierdzenie partii (ggci) materiatdw z danegardodta nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty z danegoddta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materialy uzyskane z dopuszczonegita w
sposaéb cigly spetniag wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmstRobot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiade wiacicieli i odnanych wladz na pozyskanie materiatéw z jakichkolwiesdet
miejscowych widczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowkzany dostarczy Inspektorowi wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie
metod wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi

Wykonawca ponosi odpowiedzial§toza spetnienie wymagdlosciowych i jakgciowych materiatow z jakiegokolwiekt6dia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty awéne z dostarczeniem
materiatow do Robdét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piaskwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy
zasypce i rekultywacji terenu po ulazeniu Rob6t.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykom@wTerenie Budowy lub z innych miejsc wskazanycKamtrakcie lgda
wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktad edpdnio do wymagéa Kontraktu lub wskaza Inspektora

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektorak®dgwca nie &dzie prowadzi zadnych wykopow w olgbie Terenu
Budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegolnione ankakcie.

Eksploatacja&rodet materiatow édzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materiatow



Wytwérnie materialtdw mag by okresowo kontrolowane przez Inspektora w cphawdzenia zgodrici stosowanych metod
produkcyjnych z wymaganiami. Prébki materiatow mpdy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstaw akceptaciji okrdonej partii materiatow pod wzegtlem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektoretizie przeprowadzat inspekaojvytworni bedg zachowane nagtujace warunki:

a) Inspektor bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsiez@rzeprowadzania
inspekcji,

b) Inspektor Projektu duizie miat wolny dostp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwdrni, gdzie odbywa sgiprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawge wywiezione z Terenu Budowyad ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora

Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych rob6tzrte dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatéw zostanie przewagtmowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykocaamykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadyerilo czasu gdyeola one potrzebne do Robét, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaly swakos¢ i whasciwosé do Robét i byly dospne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego skladowaniaddb zlokalizowane w olkbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionychspéktorem
lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowlapyzez Wykonawg

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigupozliwosé¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w \wyl@nych
Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektswmim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegciem materiatu, albo w
okresie dtuszym, jéli bedzie to wymagane dla batlprowadzonych przez Kierownika Projektu. Wybramaakceptowany rodzaj
materiatu nie mge by¢ pézniej zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu néojd
wykonywanych Rob6t. Spek uzywany do Rob6t powinien IByzgodny z ofetf Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aigacji Robét, zaakceptowanym przez Inspektorarzygadku
braku ustalgé w takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnéé¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami stikmgmi w Dokumentac;i
Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora w termprisewidzianym kontraktem.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotows do
pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokument@iwmperdzajcych dopuszczenie sgim do wytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupozliwosé wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarzeawyli uzyska jego akceptagprzed ayciem sprztu. Wybrany sprat, po
akceptacji Inspektora, nie m® by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw Kontraktu, zostanzez Inspektora
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniaz@bcihzenia na é przy transporcie materiatow / spta na i z terenu
Rob6t. Uzyska on wszelkie niegine zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowgctlunkéw i w sposéb ggty bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takighodkéw transportu, ktére nie wplynniekorzystnie na jake
wykonywanych Robo6t i wikgiwosci przewaonych materiatéw.
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Liczbasrodkéw transportu dnizie zapewniaprowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami dkrgymi w Dokumentacji Projektowej, ST
i wskazaniach Inspektora, w terminie przewidziariomtraktem.

Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych oban na osie mog by¢ uzyte przez Wykonawge pod
warunkiem przywrécenia do stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt Wyaoay.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ratgidnie z Kontraktem, oraz za jakozastosowanych materiatow i
wykonywanych Robo6t, za ich zgoditoz Dokumentagj Projektowg, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robtdzo
poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialiioza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgso wszystkich elementéw Rob6t
zgodnie z wymiarami i kdnymi okrglonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymai pgmie przez Inspektora.

Nastpstwa jakiegokolwiek kHu spowodowanego przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zosjanesli
wymaga tego ledzie Inspektora, poprawione przez Wykonawa wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wystiqorzez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpmlzialngci za ich
dokitadnac¢.

Decyzje Inspektora dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemenRiboét lzdg oparte na wymaganiach sformutowa-
nych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decizgipektora
uwzgledni wyniki bada materiatdéw i Robo6t, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvagie na rozwaam kwestk.

Polecenia Inspektoragtly wykonywane nie piej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymanzez Wykonawg
pod grabg zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego tytpdmosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowizkéw Wykonawcy nalgy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspekfirogramu zapewnienia jadad, w
ktéorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywaRadbot, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajue]
wykonanie Robo6t zgodnie z DokumentaBjrojektovs, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyreépinspektora

Program zapewnienia jakd bedzie zawiera:
a) cz$¢ 0golm opisupca:

system (sposéb i proceguproponowanej kontroli i sterowania jaloiy wykonywanych Robot,

wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium, ktéremu

Wykonawca zamierza zlediO. prowadzenie badp

11. spos6b oraz fogrgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsterujcych a take
wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesitdnologicznym, proponowany sposoéb i ferpnzekazywania
tych informaciji Inspektorowi
b) cz$¢ szczegbtow opisujca dla kadego asortymentu Robét:

1. wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techginzoraz wyposzeniem w mechanizmy do
sterowania i urgdzenia pomiarowo-kontrolne,

12. rodzajeiilé¢l3. srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatoéw, spoipisteczy, kruszyw
itp.,

14. sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw puped, ich wiasciwosci w czasie transportu,

15. sposob i procedgipomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢16. , pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanmgdzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzanészanek i wykonywania poszczegolnych elementoboR

17. sposO6b pogbowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

10

1. organizagj wykonania Rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaeRobat,

2. organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

3. bhp,

4. wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i ygptowanie praktyczne,

5. wykaz oséb odpowiedzialnych za j&&®. i terminowd¢7. wykonania poszczegolnych elementéw Robdét,
8.

9.



6.2. Zasady kontroli jakosci Robét
Celem kontroli Robét éilzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona jakasé Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok Rob6t i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni systemtroli,
wtaczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezidne do pobierania prébek i badaateriatow
oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2dal mae zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bade celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialtdbw oraz Rob6t zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze
Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi ekiimentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, géy n
zostaty one tam okétone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontjesit konieczny, aby zapewnivykonanie Rob6t zgodnie z
Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzémiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadajwazng
legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom norm oki&ajacych procedury bada
Inspektor Nadzorudulzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inspektor Nadzorudalzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnigciach dotycacych uradzen
laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhdiod badawczych. Zeli niedocigniccia te lgdg tak
powane, ze mog wplynagé ujemnie na wyniki bada Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzymayaie do Robét badanych
materiatow i dopéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiansunéte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
Prébki kedg pobierane losowo. Zalecas stosowanie statystycznych metod pobierania protyesitych na zasadzige wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mphy¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do badla

Inspektor Nadzorudulzie mie€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawedzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére kudztpliwosci

co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgrzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengewek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania probelgdy dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Prébktal@zone
przez Wykonawe do bada wykonywanych przez Inspektora Nadzoredd odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujpkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badawykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzajiejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wgkeca przedstawi nagonie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami biaghk najszybciej, nie pdiej jednak nt w
terminie okrélonym w programie zapewnienia jab.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzaeliug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniongtjdo dokonywania kontroli, pobierania prébek i
badania materiatéw #rédta ich wytwarzania, i zapewniona medazie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wiy i
producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli Robét prowadzonego przez Wykonaweedzie ocenia zgodndé
materiatdw i Rob6t z wymaganiami ST na podstawieiwdw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru mi@ pobierd probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki
tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcysshiewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykoogwub zleci niezalenemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatiah bada, albo oprze si wytagcznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatéw i Rob6t z DokumentacjProjektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérhydub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru mi@ dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
b) certyfikat na znak bezpiearmtwa, wykazujcy ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych orazdetarych przepiséw i dokumentéw technicznych,
c) deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
* Polskg Normg lub
« aproba4 techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jéeli nie g objete certyfikacj
okreslona w pkt 1.
i ktére spetniaj wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumendyng/magane przez ST, kda partia dostarczona do Rob@tlbie posiada
te dokumenty, oki&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w rpatezeby poparte wynikami batla
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badgdg dostarczone przez Wykonagvimspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetrjaych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnysovaigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekaza-
nia Wykonawcy Terenu Budowy do ikea okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowigzujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dulg dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Robét, stanu bezpiegzisva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowychlzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésmag podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska gbowego. Zapisy ¢la czytelne, dokonane trwatechnily, w porzadku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakgczone do Dziennika Budowy protokotly i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone dati
podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu.

Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa w szczegolngi:

dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru prograrpewaienia jakéci i harmonogramoéw Robat,

terminy rozpocgia i zakdiczenia poszczegélnych elementéw Robot,

przebieg Robét, trudda i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyprzerw w Robotach,

uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru

daty zargdzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw Robo6t zanikgh i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw Robét,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robo6t podlagggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegOllnym w zwgzku z warunkami klimatycznymi,

CoNoOrWNE,,
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10. zgodnécll. rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z iptsem w Dokumentacji Projektowej,

a) dane dotyege czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych praew trakcie wykonywania Robot,

b) dane dotycce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

c) dane dotycrce jakgci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je przeprowadzat,
d) wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowliod@niem, kto je przeprowadzat,

€) inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowgdprzediazone Inspektorowi Nadzoru do ustosun-
kowania sg.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dzienrikedlowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem iagjgeia lub zagciem
stanowiska.

Wopis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Insjpea Nadzoru do ustosunkowanig.sProjektant nie jest jednak stepn
Kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy Robét.

(2) Rejestr Obmiaréw
Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw Rob6t. Obmiary
wykonanych Robét przeprowadze 8i sposéb eigly w jednostkach przgtych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiaréw .

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodublub certyfikaty zgodnéci materialéw, orzeczenia o jad@ materiatéw, recepty
robocze i kontrolne wyniki badaWykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemia jakdaci.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Rob6t. Winny liyudosgpnione na kade zyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczaesbprécz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijace dokumenty:
pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

protokoty przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

protokoty odbioru Robét,

protokoty z narad i ustale

korespondengj na budowie.

ok whE

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy &da przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomigedabezpieczonym.

Zaginiccie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjgmawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dadighazyczenie Zamawiaf
cego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robo6t

Obmiar Robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robo6t zgodnie z Dokatacy Projektows i ST, w jednostkach
ustalonych wSlepym Kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powigiéniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzaiahot i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do Rejestru Obmiaréw .
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikatjac
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obgrku ukaiczenia wszystkich Robét. &lne dane zostarpoprawione wg instrukcji

Inspektora Nadzoru nagmnie.

Obmiar gotowych Robotédlzie przeprowadzony z ¢ztasciag wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okrdonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonagweclnspektora Nadzoru
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7.2. Zasady okrélania ilosci Robét i materiatéw
Dlugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii osiowej.

Jeili Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych Rob6t nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugd¢
pomncaona przezredni przekro;.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, eba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani&@pecyfikacji
Technicznych.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Roldklzaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestuy-
cych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowednlg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnadRobot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje giizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom Specyfikacji Technicznych.
Bedzie utrzymywé to wyposaenie zapewnigf w sposéb aggly zachowanie doktadsdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robéiakid w przypadku wygspowania
dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
Obmiar Rob6t podlegggych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtitzézda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaixie Rejestru
Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru Obmiaréw, ktérego
wz6ér zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

a) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidr Robét zanikacych i ulegapcych zakryciu
Odbiér Robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych Rob6t, ktore w dalszym
procesie realizacji ulegreakryciu.

Odbiér Robét zanikgpych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego ppstRobdt.

Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czgsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebzika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbiérdizie przeprowadzony niezwlocznie, niezpij jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcispektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ Robét ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstaleieumentow zawieragych komplet wynikow

bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pamiav konfrontacji z DokumentagjProjektows, ST i uprzednimi
ustaleniami.
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8.2. Odbidr czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Rob6t. Odbioru agciowego Robét dokonujeesivg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Ralmonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbiér ostateczny Robét
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzectpgo wykonania Robdt w odniesieniu do ichdipjakasci | wartasci.

Calkowite zakdéczenie Robét oraz gotowddo odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvepisem do Dziennika
Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem nénpie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny Robét nast w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowydiczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakozenia Robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w pkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robo6t dokona komisja wyznaczorez Zamawiagego w obecnii Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajca Roboty dokona ich oceny jaloiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikdw badapomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodéw wykonania Rob6t z Dokumentgdprojektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapomna sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw Rob6t zanikajych i
ulegapcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Relzépetniajcych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t pekoavych lub Rob6t uzupetniggych w warstwigcieralnej lub Robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czyidoioi ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych Robét w poszczeg6inych asortymentdelnacznie odbiega
od wymaganej DokumentacProjektovg i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych Robét w stosunku do
wymaga przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3. 1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm Robot jest protokét odbioru ostatecznego Repérzdzony wg.
wzoru ustalonego przez Zamavygieggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowé&nastpujace dokumenty:

. Dokumentagj Projektove podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji Kontraktu.

. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktw.i @zupetniajce lub zamienne).

. Recepty i ustalenia technologiczne.

. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

. Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ.

. Opinie technologicza sporadzormy na podstawie wszystkich wynikow bada pomiarow zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towargggeh (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom urzdze.

. Geodezyjy inwentaryzagj powykonawcg Rob6t i sieci uzbrojenia terenu.

. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego ngdgogotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robét

Wszystkie zargdzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetniap kpds zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Rob6t uzughtych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyctbdazwigzanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dolzie dokonany na podstawie oceny wizualakjektu z uwzgidnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.3.,0dbior ostateczny Robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogélne

Podstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) ryczattu podana przez Wykonawe kosztorysiej, dla kalego zadania.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosgowej lgdzie uwzgtdniac wszystkie czynnéei, wymagania i badania
skladajce st na jej wykonanie, okétone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej Dekumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétphobejmowa:

a) Robocizp bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami

b) Wartc¢ zwytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynuaaewentualnych ubytkéw i transportu na Teren
Budowy.

d) Warta¢ pracy Spretu wraz z towarzysgymi kosztami

f) Koszty pgrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

g) Podatki obliczane zgodnie z obawiljgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych i kwot ryczattowych nie nglevliczac podatku VAT.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00
Koszt dostosowania eido wymaga Warunkéw Kontraktu i WymagdaOgélnych zawartych w Specyfikacji Technicznej D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki ollome w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnionglepym Kosztorysie.

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdow / przejazdéw i organjizachu obejmuje:

a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiemjékto i odpowiednimi instytucjami Projektu OrgamfieRuchu na czas
b) trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii 8kt Kierownikowi Projektu i wprowadzaniem dalszymhian i

c) uzgodnié wynikajacych z posipu Robét.

d) Ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietatava ruchu.

e) Optaty/dzierawy terenu

f)  Przygotowanie terenu

g) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chikdw, kraweznikow, barier, oznakowai drenau.

h) Tymczasowa przebudowa wdzen obcych.

Koszt Utrzymania objazdow/przejazd6w i organizag@ihu obejmuje:
. Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i uscie tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barieswiatet
. Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

a) Usunécie wbudowanych materiatéw i oznakowania
b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT.

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKG@CIOWYCH
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghteécznej (SST)swymagania dotyere wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy chodnika i punktéygakdciowych na zadaniu:
Przebudowa stadionu sportowego — brata drogowa.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zleicarrealizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t amanych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajgcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz poleenia obiektéw inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysdkavego punktdw gidwnych osi trasy i punktéw wis@iowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (maezenie kraedzi chodnika),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, oclarah przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spositviajgcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3 Okreslenia podstawowe
1.3.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy

1.3.2.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z obovgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jokt 1.

2\. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

0Og6lne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania paden OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny ériieednic
od 0,15do 0,20 m idlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30 m,
a dla punktéw utrwalanych w istnigiej nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt

3.2. Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
e teodolity lub tachimetry,
* niwelatory,
» dalmierze,
»  tyczki,
e faty,
* tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokadciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej dokladrizi pomiaru.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.

4.2. Transport sprztu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy oma przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M0Q0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z obogvujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i
wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezfuine do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagizgé odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich dach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczycheBYy te powinny by usunite na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej 2godne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ia sie od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiad@noi tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nisvpino by
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg z ré@nic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowejgdizych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostagpwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w oznaczenia citegace w
sposob wyrany i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznacpawinny by
zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygijo zostanzniszczone przez Wykonawgwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dszdgo prowadzenia rob6t, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@dlwidtowej realizacji robét nate do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osisy i punktow wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposdéb trwaly, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrobét ziemnych.
Maksymalna odlegkst pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhwosi trasy drogowej, a ta& przy
kazdym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyrds00
metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim poma by odpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zgaanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtutrasy
drogowej. O ile brak takich punktow, repery robooadezy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahduw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przezyiera.

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km, stosujc niwelacg podwojrg w nawgzaniu do reperéw matwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego radne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoamej w dokumentaciji
projektowej.

Os trasy powinna byywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjaa 50 metrow.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wigksze
niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 crpdizostatych drég. Bdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z
dokiadndcia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca rob6t zasi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumenggajojektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowapyzéz Irzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow nahy stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nale
stosowé w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nk 1 metr. Odlegtét miedzy
palikami lub wiechami nalg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwej. Odlegtd¢ ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys&tiowych naley prowadzé
wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
0Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét
Odbiér robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaste na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjre@ire Wykonawca przedkladazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
* sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokéciowych,
e uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
* wyznaczenie dodatkowych punktow wysékimwych,
e wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
e zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
* Inwentaryzacja geodezyjna rob6t (powykonawcza)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1
ODBIORU ROBOT.

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghteécznej (SST)swymagania dotyere wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdiem warstwy humusu i/lub darniny na zadaniu:
Przebudowa stadionu sportowego — brata drogowa.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) stadeivigzujaca podstaw opracowania szczego6towej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetayg kontraktowy przy robotach wymienionych w paig1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zzanych ze zdciem warstwy humusu i/lub
darniny, wykonywanych w ramach rob6t przygotowavetzy

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirdnji
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” gkt

3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny
Do wykonania robét zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagta&jj sk do powtérnego zycia naley

stosowa:

* rowniarki,

e spycharki,

» lopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscaclziggrawidtowe wykonanie robot

sprztem zmechanizowanym nie jest diwe,

» koparki i samochody samowytadowcze - w przypadingportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego spta.
Do wykonania robét zwzanych ze zdiem warstwy darniny nadajej st do powtdrnego iycia, naley stosowa:

* noze do cecia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,

* lopatyi szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu

0Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawgialioe” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Ziemie urodzajn (humus) nalgy wywiez¢ transportem samochodowym w miejsce spedn@jvymogi Gospodarki
Odpadami, ktére wybierze wykonawca.e§&zziemi wg. ilgici podanej w przedmiarze zostaniexga na miejscu do rob6t
wykonczeniowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej powinien by oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem doZejszego ycia przy umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikow,
sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innych czydmokreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowaradmiaru
humusu powinno hiywykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniasgiektora Nadzoru.
Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgth&¥ wygtkowych sytuacjach, gdy zastosowanie
maszyn nie jest wystarcaag dla prawidtowego wykonania robét, wadihie mae stanowd zagraenie dla bezpiecistwa robét
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(zmienna grub& warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robét, jako uzupetnienie
prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraznydh miejscach okétonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez é&képra Nadzoru

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego wykorzystania
na budowie itp.) powinna by godna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 8#Twskazana przez igniera, wedtug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznybzie stanowit podstagudo rozliczenia czynrimi zwigzanych ze zdgiem
warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania hunpmuinny by przez Wykonawg tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zarseczgniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie najezdejmowa
humusu w czasie intensywnych opadéw i béegdnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghiub innym gruntem
nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w ofdsie pasa przeznaczonego pod bugltnasy drogowej jest pokryta dargiprzeznaczondo
umocnienia skarp, darnimalezy zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkalzprzechowywa w odpowiednich warunkach
do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny byyskoszone przed zgjiem darniny. Darniginalezy cia¢ w regularne, prostakne pasy o
szerokdci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diugoboku okoto 0,30 metra. Grukbdarniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10
metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegazycia pozyskanej darniny. agi darnina przed powtérnym wykorzystaniem musi by
skladowana, to zalecagej roztazenie na gruncie rodzimym. Zidi brak miejsca na takie roZenie darniny, to naly ja
magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojélino darnirg nalezy sktadow& w warstwach trawdo dotu. W
pozostatym okresie darnimalezy sktadowa warstwami na przemian travdo gory i trawy do dotu. Czas sktadowania darniny
przed wbudowaniem nie powinien przekracdaygodni.

Darnire nie nadajca si¢ do powtérnego wykorzystania najeusuryé¢ mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek i przewi€ na miejsce wskazane w SST lub przez Inspektodzdia

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@dlpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakgi robo6t polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunicia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\dymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mwykonania robét obejmuje:
e zdjecie humusu z wywozem
»  zdjecie darniny z wywozem
10. przepisy zwazane

Nie wystpuja.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT.

D-02.00.00 Roboty ziemne
D-02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogolne
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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikagjhnicznej (SST)aswymagania dotyce wykonania i odbioru
liniowych rob64t ziemnych na zadaniu:
PRZEBUDOWA STADIONU SPORTOWEGO — BRANZA DROGOWA.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budolwyriodernizacji drog
i obejmup:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) budowe nasypéw drogowych,
c) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.
1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulsungu naturalnego lub z gruntu antropogenicznegdnsgaca
warunki stateczniei i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koepthrogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@&nica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi hasypu
lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdgest mniejsza il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktdrego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysackqrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego ghbokas¢ jest mniejsza kil m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesugiych blokach, ktérego prébki nie wykazumian obgtosci
ani nie rozpadajsi¢ pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymatg¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagaycia
srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésygpotazone w obgbie pasa rob6t drogowych.
1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania péay potazone poza pasem robét drogowych.

1.4.14. Odktad - miejsce wbudowania lub skltadowania (odigiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywaniaepdw, a
nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innyadcmwizanych z tragsdrogows.

1.4.15. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

I, = P
pds
gdzie:
o - gestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (i

Pas - Maksymalnagstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotod optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2],
stuzaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M&/m

1.4.16 Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, ok§wna wg wzoru:

o

U =280
d10
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgry(mm),
dip - s$rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 10%tgry(mm).

1.4.17 Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélona wg wzoru:
l, =52
0 E,
gdzie:
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E: - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspytizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmpoigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.18.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaqpodanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

0Og6lne wymagania dotygee rob4t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopi1.5.

2. Materiaty (grunty)
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puglev SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw
Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowizi podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzegtlem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wegem wysadzinow&ei wg PN-S-02205:1998 [4]

145 Grupy gruntov
niewysadzinowe wtpliwe wysadzinowe
1  |Rodzaj gruntu — rumosz niegliniasty- piasek pylasty mato wysadzinowe
- Zwir - zwietrzelina — glina piaszczysta
— pospoitka gliniasta zwiezta, glina
- piasek gruby — rumosz gliniasty zwigzta, glina
- piaseksredni — 2wir gliniasty pylasta zwgzta
- piasek drobny |- pospéika gliniasta~ . it piaszczysty, i
- zuzel nierozpadowy pylasty .
bardzo wysadzinowe
— piasek gliniasty
— pyh pyt
piaszczysty
- glina piasz-
czysta, glina, glin
pylasta
- it warwowy
2 Zawartd¢ czastek
< 0,075 mm % <15 od 15 do 30 > 30
< 0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 Kapilarng¢ bierna H, m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskaznik piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinmy przez Wykonawg wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Gruntygaine do budowy nasypéw mplgy¢ wywiezione poza teren budowy
tylko wéwczas, gdy stanownadmiar oljtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniemzymiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwpnie ledac nadmiarem objosci robét ziemnych, zostaly za
zgod Inzyniera wywiezione przez Wykonawgpoza teren budowy z przeznaczeniem innyirbaidowa nasypow lub wykonanie
prac obgtych kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia rownosvej obgtosci gruntdéw przydatnych zerddet
wiasnych, zaakceptowanych przezyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypékrgilone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnychyywiezione
przez Wykonawg na odkfad. laynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryzdisowa nieprzydatidéd
wynika jedynie z powodu zamarzgia lub nadmiernej wilgotriai.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3

3.2. Sprat do robét ziemnych
Wykonawca przygpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykés& mazliwoscig korzystania z nagpujacego
sprztu do:
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e odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip tadowarki, wiertarki
mechaniczne itp.),

* transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe, tanociagi itp.),

* sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. Transport
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odéegtoansportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna bponadto
dostosowana do wydajéd sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudrizu).

5. Wykonanie rob6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-000QNymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Doktadngé¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypées od osi projektowanej nie powinnydwieksze ni = 10 cm.
Ré&znica w stosunku do projektowanyclednych robét ziemnych nie me przekracza+1 cm i -3 cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie mr&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £10 cm, a krawdzie
korony drogi nie powinny miewyraznych zalama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnoaréi¢ sie od projektowanego o wtej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemgka.
Maksymalne nieréwniei na powierzchni skarp nie powinny przekraczda 0 cm przy pomiarze taB-metrowg, albo powinny by
spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy urgdzeh, stanowicych elementy systemoéw odwadni@jch, ugtych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagaiego warunki terenowe, wykobarzdzenia, ktére zapewnodprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemngkh aby zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowkrek takiego wykonywania wykopOw i nasypow, aby paatchniom gruntu nadawav catym okresie
trwania robot spadki, zapewniag prawidtiowe odwodnienie.

Jeveli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravateprzydatnéc,
Wykonawca ma obowkek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt jadachkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawgieggo za te czynioi, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikdw naturalnych i ugdzer odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustivia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trvearab6t ziemnych.
Wykonanie wykopéw powinno pagiowa: w kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie robot ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom poprzecznym spadki,
umazliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentgmjpjektowej nie zawarto innego wymagania, spadekzeczny
nie powinien by mniejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 2o w przypadku gruntdw niespoistych.
Nalezy uwzgkdni¢ ewentualny wplyw kolejniei i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykeania innych rob6t na
spetnienie wymagadotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gastrobét ziemnych.

Zrodta wody, odstorite przy wykonywaniu wykopow, nate uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigle
odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnylwykonane zgodnie z dokumentagjrojektows i SST. Szerok& dna i
gtebokas¢ rowu nie mog rozni¢ sic od wymiaréw projektowanych o wéej niz + 5 cm. Doktadné& wykonania skarp rowéw
powinna by zgodna z okrdong dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.

6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéiole’6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledenaoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji okdlenymi w
pkcie 5 oraz z dokumentagprojektovs.
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Szczeg6ln uwag: nalezy zwrdck na:
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wéd opadowych,
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wygiéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakéci wykonania robot
Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jgkowykonania robét okiono w pkcie 6 SST D02.01.01 oraz D-
02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwoi¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeitali?.

Tablica 2. Cgzstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. |Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Pomiar szerokii korpusu ziemnego Satats
acth >t

2 Pomiar szeroksei dna rowéw <338

3 Pomiar rzdnych powierzchni korpusu ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar réwnéci powierzchni korpusu

6 Pomiar rownéci skarp

7 Pomiar spadku podinego powierzchni korpusu|Pomiar niwelatorem gdnych w odstpach co 200

lub dna rowu m oraz w punktach gtpliwych

8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrdaé dla kadej
utozonej warstwy lecz nie rzadziejzaw trzech
punktach na 1000 fwarstwy

6.3.2. Szerokéé¢ korpusu ziemnego
Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3. Szeroké&¢ dna rowow
Szeroké¢ dna rowdw nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.3.4. Rzdne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r@&ni¢ sic od pochylenia projektowanego oeegj niz 10% wartdci pochylenia wyraonego
tangensemadta.

6.3.6. Réwnd¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bimetrovs, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.7. Réwndéé skarp

Nieréwndaci skarp, mierzone tat3-metrovg, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8. Spadek podhany korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmy przez pomiar niwelatorenegnych
wysokaciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych n -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zagszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okéony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendggodny z zatzonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntda ktdrych nie ména okréli ¢ wskaznika zagszczenia naley okresli¢
wskaznik odksztatceniagl zgodnie z normmPN-S-02205:1998 [4].
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6.4. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetngae wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitamsodrzucone. Ji
materiaty nie spetniage wymaga zostarn wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniera Wykonawca wymieni je na
wiasciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujvieksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinnydy
ponownie wykonane przez Wykonaguea jego koszt.

Na pisemne wygpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad za nie majca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiedkgotracen za obniong jakos¢.

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0000\ymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarayjest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. Odbiér robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-000M/Mymagania ogélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznajegsza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toletiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
Zakres czynnéti objetych cen jednostkowg podano w ST D-02.01.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gitemia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania praprektéw

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédagmsci biernej

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemhgnagania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie tuoddksztatcenia nawierzchni podatnych

i podioza przez obgizenie pty

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég sagbo ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badapodiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrs¥awa 1998.

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmi potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podia gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.

ONPrwWNE
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1
ODBIORU ROBOT.

D -02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH
NIESKALISTYCH
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotycce wykonania i odbioru wykopdw w
gruntach na zadaniu:
PRZEBUDOWA STADIONU SPORTOWEGO — BRANZA DROGOWA.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stosayalto dokument przetargowy i kontraktowy przy alieic i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budbwglraka .
1.4. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt14

2. Materiaty (grunty)

Materiat wystpujacy w poditazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdrie stanowit podtze nawierzchni. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podathy potsztywnych [12] powinien charakteryzasie grup nasnosci G;.
Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymaci, nalezy podtaze doprowadzi do grupy nénaosci G; zgodnie z
dokumentacja projektoyi SST.

3. Sprzt
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrellono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. Transport
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okégono w OST D-02.00.01 pkt 4.

5. Wykonanie rob6t
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w OST DE021 pkt 5.

Sposaéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowsia stateczn& w catym okresie prowadzenia rob6t, a naprawa
uszkodze, wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykadph,podcécia lub innych odgpstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywanykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi do budowy nasypow
byly odspajane oddzielnie, w spos6b uniglivgajacy ich wymieszanie. Odgtistwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wyanagody Inspektora nadzoru.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwinuy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odkfad. O ile Inspektor dogci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow,aygke odpowiednio zabezpieazprzed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyclbraemnych powinno spetriavymagania, dotycce
minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartai wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigeh

Minimalna wartdé¢ | dla:
Strefa autostrad innych drog
korpusu i drég kategoria ruchu [kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o gruléci 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na g_k;bokoépi od,20_do 50 cm od 1,00 1,00 0.97
powierzchni robot ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem
konstrukcji nawierzchni naky je dogsci¢ do wartgci ls, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartdici wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgnicte przez bezpwednie zagszczanie gruntéw
rodzimych, to nalgy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajgcego uzyskanie wymaganych waxtowskanika
zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia deptacji
Inspektorowi Nadzoru
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Dodatkowo mana sprawdz nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych negtawie pomiaru wtérnego
modutu odksztatcenia,izgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzednych
robo6t ziemnych jest mniejszaz®,3 m.

Z chwila przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t czynnag¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spdwjpuszkodzé
powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodziepowierzchni robdt ziemnych, wynikggych z niedotrzymania podanych pawywarunkéw obeiza
Wykonawe robét ziemnych.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopOw polega na sprawdzemgiodngci z wymaganiami okigonymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegpliwag: nalezy zwrdci na:
a) sposOb odspajania gruntéw nie pogagsgaich wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczéw skarp,
¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robgbiich zakéczeniu,
d) doktadné¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug &g okreslonych w pkcie 5.2.

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-02100kb 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. Odbiér robdt
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-0210pka 8.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatriei podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
» o0znakowanie robdt,
* wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypoldidad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
» odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
« profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
e zagszczenie powierzchni wykopu,
e przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamigj,
» wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
* rekultywacg terenu.

32



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT.

D-04.01.01

Koryto wraz z profilowaniem | zageszczaniem podtaa

33



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghnicznej (SST)
sg wymagania dotyece wykonania i odbioru rob6t zg@anych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczaniem
podtaza gruntowego na zadaniu:
PRZEBUDOWA STADIONU SPORTOWEGO — BRANZA DROGOWA.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni chodnika.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamogdanymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia1.5.

2. Materiaty
Nie wystpuja.

3. Sprzt
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprzt do wykonania robét
Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania podd powinien wykazasie mazliwoscia korzystania z
nastpujgcego spretu:
e koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
e piyt wibracyjnych.
Stosowany spez nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wiaiwosci gruntu podtaa.

4. Transport
4.1. Og6lne wymagania dotycyce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@nej pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyegce transportu materiatdw podano w SST D-04.03.Q4 pk

5. Wykonanie robo6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-000QNymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do rob6t
Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea bezpérednio przed
rozpoczciem robo6t zwijzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Watiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podtm, jest maliwe wylacznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny ywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi@ w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéakzaptowany
przez Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie palikévspilek powinno umdiwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odsgpach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegdlrigi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongreboty i do
trudnaici jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakre3posob wykonania musidygaakceptowany przez Inspektora nadzoru

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poemby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaciji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odviee na odktad w miejsce wskazane przez Inspekiatzoru
Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
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5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyspieniem do profilowania podi® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysicze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaj g uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢gdnych podtéa. Zaleca gi, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniend
wyzsze nk projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wygtija zanizenia poziomu w podtal przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Inspektora nadzoru, dowdedodatkowy grunt
spetniajicy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w i koniecznej do uzyskania wymaganychdzych
wysokasciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okfdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@m naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowé
do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiisk zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wart@i wskanika zagszczenia podta (Is)

Strefa korpusu Ruch mniejszy
od ckzkiego

Gorna warstwa o gruléci 20 cm | 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioa

0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoyg podtaze uniemdliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrole zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia
podiaza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego npinego modutu odksztalcenia nie powinien przetaéa@,?.

Wilgotnas¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna Byrdwna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwezanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpaavinien on zabezpieczyodiaze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez rozmie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przesplktora nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&niajnej warstwy mena
przysgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeaniezlednych napraw. Jeli zawilgocenie
nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wtasny koszt.

6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoinle’6.
6.2. Badania w czasie rob6t
6.2.1.Czestotliwoi¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i z&gczenia koryta i wyprofilowanego
poditaza podaje tablica 2.

Tablica 2.  Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmé

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé¢
i pomiaréw bada i pomiaréw

1 Szerokéc¢ koryta 10razy na 1l km

2 Rownd¢ podiuzna co20m

3 ROwnd¢ poprzeczna 10razy na 1l km

4 Spadki poprzeczné 10razy na 1l km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planié |co 100 m
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7 Zageszczenie, wilgotn& gruntuyw 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
podiaza rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@hnia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokéé koryta (profilowanego podtoza)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Réwnd¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovg tatg zgodnie z norm BN-68/8931-04

[4].

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektow, z toleranci £ 0,5%.
6.2.5. Rzdne wysokdciowe

Rd&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie mee by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj £ 5 cm.
6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podiga)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod&okrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien ynniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartiei modutéw odksztatcenia, to wagtostosunku
wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, derg/ich zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna bywvieksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotrsé gruntu podiga powinna by
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (filmvanego podtiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od dkre/ch w punkcie 6.2 powinny
by¢ naprawione

przez spulchnienie dogiokasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gsarzenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
0Og0lne zasady obmiaru robét podano w SST D-00000My/magania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. Odbiér robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-000M/Mymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®5T i wymaganiami biyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktaly wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:
» prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleemiem,
» zaladunek nadmiaru odspojonego gruntgnoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
» profilowanie dna koryta lub podia,
e zagszczenie,
* utrzymanie koryta lub podia,
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e przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznig;j.

10. przepisy zwazane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3 BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tuoddksztatcenia nawierzchni

podatnych i podiza przez obeizenie ptyh
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni planografem i tat
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT.

D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghnicznej (SST)agswymagania dotyegce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstw agtgapcych i odcinajcych na zadaniu:
PRZEBUDOWA STADIONU SPORTOWEGO — BRANZA DROGOWA.
1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk&towy przy zlecaniu i realizacji robét wymieniah w punkcie
1.1
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem warstw
odsyczapcych z posp6tki 0/31,5 mm
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okleniami podanymi w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb{kt 1.5.
2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puw OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
. posp6tka 0/31,5 mm
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw agtizapcych i odcinajcych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelngci, okreslony zaleznoscia:
Edytor
gdzie:
D,s - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsixay odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziaangu podiaa.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek szczeldoi musi by spetniony, gdy
warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odgo®j
b) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia:
Edytor
gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinagca,
d.o - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwasdapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy PN-B-
11113 [5] dla gatunku 1 i 2.
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwacracych i odcinajcych powinny spetniawymagania normy
PN-B-11111 [3], dla klasy I i Il.
2.5. Skladowanie materiatéw
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyorsgcej lub odcinajcej nie jest wbudowane bezpednio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego skltadowaaislyykonawca robét powinien zabezpieckyuszywo
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rizgdéeni kamiennymi. Podie w miejscu sktadowania powinnodsbwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcingiej lub odgczapcej powinien wykazéasie maozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

* rowniarek,
e walcéw statycznych,
*  piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. Transport
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéline” pkt 4.
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4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzajh je przed zanieczyszczeniem,

zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuagzm i zawilgoceniem.
5. wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M0Q0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtaa

Podiaze gruntowe powinno spetriavymagania okrdone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04001,Koryto
wraz z profilowaniem i zagzczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odaczagca powinny by wytyczone w sposob umliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektowy, z tolerancjami okridonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w eglach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uthwia¢ nackgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by rozkladane w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu rowniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkoéw i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy linego kruszywa powinna byaka, aby po jej
zag:szczeniu osgnicto gruba¢ projektowan — 15 cm
W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaxywa naley przed zagszczeniem wymiedikruszywo na materiat o
odpowiednich wtéciwosciach.

Natychmiast po kiacowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcingjcej naley przysgpi¢ do jej zagszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym palezpoczyna od krawedzi i stopniowo przesuwgpasami podiznymi
czesciowo naktadajcymi sig, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyatezpoczyné od dolnej
krawedzi i przesuwé pasami podinymi czsciowo nakladajcymi si, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nieréwndici lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania powinny liywyrownywane na bigco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub uswgie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczapca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie nalgy kontynuowé do osijgniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalndyypré
Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]k##isik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanyarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontralgszczenia naley oprze na metodzie
obcigzen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy WweflBN-64/8931-02 [6]. Stosunek
wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie ipiem przekracza?,?2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej
wartasci. W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie
i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotiddruszywa jest riisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢
okreslong iloscig wody i rownomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny —( nie wymaga 8)

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej nai3pdred rozpocgzciem rob6t
Wykonawca powinien wykorgaodcinek prébny w celu:
» stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozkiadania i zgggczania jest wigiwy,
e okredlenia grubdci warstwy materiatu w staniedoym koniecznej do uzyskania wymaganej giadb@o zagszczeniu,
» ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniezyd takich materiatéw oraz spai, jakie kxda stosowane do wykonywania
warstwy odcinajcej i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspekt@dzoru.
5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczaca i odcinajca po wykonaniu, a przed wteniem nasfpnej warstwy powinny byutrzymywane w
dobrym stanie..

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejylezacej warstwy
nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohgia Wykonawe robot.

6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
0Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@3lpkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykaértzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiveiszystkie wiaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.
Geowtdkniny przeznaczone do wykonania warstwy majgcej i odgczagcej powinny posiadaaprobat technicza,
zgodnie z pkt 2.4.
6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaroéw dotycgcych cech geometrycznych i z@sgczenia warstwy odeszapcej i
odcinapcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. Wyszqzegé[nienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiaréw i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Roéwnda¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Roéwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i

> Rz:dne wysokéciowe drdég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 Uksztgitowanie osiw  |co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i
planie” drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Grubd¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadzigj
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepmiaz na 2000 m

8 Zagszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukdatahnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.3.2. Szerokéé¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Réwnd¢ warstwy

Nieréwndaci podtwzne warstwy odcinagej i odgczapcej naley mierzye
4 metrow tatg, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy¢
4 metrowy tata.
Nieréwndaci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcig@gj i odgczapcej na prostych i tukach powinny ygodne z dokumentagj
projektows z tolerancj £ 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokdciowe

Rd&znice pomédzy rzdnymi wysokdgciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm i -2
cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cgegj niz £ 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub o weej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.
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6.3.7. Grubg¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna byzgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragcgl cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtldw technologicznych, zostata wykonana w dwoch twash, naley mierzy¢ taczrg grubaié
tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod verim grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy przez
spulchnienie warstwy nagdokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiateadpowiednich wiéciwosciach,
wyréwnanie i ponowne zggzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Poomghkiu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena gruim
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcingjej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien bynniejszy
od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujez giorownanie warteci modutdw odksztatcenia, to wagto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztécerkreslonych zgodnie z nor;mBN-64/8931-02 [6], nie powinna by
wigksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé kruszywa powinna iy
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od dkreych w p. 6.3, powinny iy
naprawione przez spulchnienie deligkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gsgrzone. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuesnez
7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odgczajce;.
8. Odbiér robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami byniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
e prace pomiarowe,
» dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruboi i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczrepospotka 0/31,5 mm grub. 15 cm
e wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
» zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
10. przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek wrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci

3 PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueatio nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4, PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaonendwierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natueado nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tuoddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenaawierzchni
planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1
ODBIORU ROBOT.

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikagjhhicznej (SST)aswymagania ogélne dotygeze wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw statwlanych mechanicznie na zadaniu:
PRZEBUDOWA STADIONU SPORTOWEGO — BRANZA DROGOWA.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowwnirkitowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieni@h w punkcie
1.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegthanicznie wykonywanathzie gtéwnie na wjazdach do posesji.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét amanych z wykonywaniem podbudéw z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06[12 i obejmuj SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge agodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjgkimwej,

jako podbudow pomocnicz i podbudow zasadnicg wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych
[31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczalegajcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotsoi
kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostalekreslenia podstawoweagszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiranji

podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” fik4 oraz w OST dotygzych poszczegdlnych rodzajéw podbudéw z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staldainego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb{kt 1.5.
2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krwsgtabilizowanych mechanicznie podano w OST dejypzh
poszczegoélnych rodzajow podbudow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@go mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
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wykonywane meta@gdstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudewzasadnicz (g6rmg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbuda@wpomocnicz (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwgiagta i nie mae przebieg&od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej granicznej uziarnienia ngednich sitach. Wymiar najgekszego ziarna kruszywa nie veoprzekracz&2/3
grubaci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wi&ciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawvymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa o
Lp. |Wyszczegblnienie natureimle +aman)(,ew cuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wediug
zasadpomoc-|zasad{pomocizasad-pomoc-
nicza |nicza |nicza |nicza |nicza |nicza
1 Zawartd¢ ziarn od2 [pd2 (od2 [pd2 jod2 [od2 |PN-B-
mniejszych ni 0,075 do 10|do 12 |do 10|do 12 [do 10 |[do 12 |06714
mm, % (m/m) -15 [3]
2 Zawartg¢ nadziarna, PN-B-
% (m/m), nie wgcej niz 10 5 10 5 10 06714
-15 [3]
3 Zawartd¢ ziarn PN-B-
nieforemnych 35 |45 35 |40 ) ) 06714
%(m/m), nie wecej niz -16 [4]
4 Zawartdé
zanieczyszcze 1 1 1 1 1 1 gy4881 (1]
organicznych, %(m/m),
nie wigcej niz
o r\)’fc'fgri‘('rztpn';‘,‘;kowy PO lod30jod 30 lod30jod30 | | BN-
zagszczeniu metagl do 70|do 70 |do 70 |do 70 6;1/8321
lub 1l wg PN-B-04481, % 01 [26]
6 Scieralng¢ w bebnie Log
Angeles
a) scieralna¢ catkowita
po petnej liczbie obrotd
nie wiecej niz 35 |45 35 |50 40 50
b) scieralnG¢ czgsciowa PN-B-
po 1/5 peinej liczby 06714
obrotéw, nie wgcej niz (30 40 30 |35 30 35 -42 [12]
7 Nasgkliwos¢, %(m/m), PN-B-
nie wigcej niz 25 |4 3 5 6 8 06714
-18 [6]
8 Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 06714
zamraa- -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej
niz
0 Rozpad krzemianowy i 527184
zela- - - - - 1 3
. -37 [10]
zawy hcznie, % (m/m), PN-B-
nie wigcej niz 06714
-39 [11]
10 |Zawarté¢ zwigzkOw PN-B-
siarki w przeliczeniu na|l 1 1 1 2 4 06714
SO;, %(M/mM), nie wgcej
niz -28 [9]
11  |Wskaznik nosnosci Wiy
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mie-szanki kruszywa, %,
nie mniejszy ni:
a) przy zagszczeniu d = [80 60 80 60 80 60 PN-S-

1,00 120 | 120 | 120 | 06102
b) przy zagszczeniu 4 = [21]
1,03

2.3.3. Material na warstwe odsiczajaca

Na warstw odgiczajpca stosuje si:
e Zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
e piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Materiat na warstwe odcinajaca

Na warstw odcinajca stosuje si:
e piasek wg PN-B-11113 [16],
* miatwg PN-B-11112 [15],
« geowtoknire 0 masie powierzchniowej powsgj 200 g/m wg aprobaty techniczne;.

2.3.5. Materialy do ulepszania wiéciwosci kruszyw

Do ulepszania wkgiwosci kruszyw stosuje i
» cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
e wapno wg PN-B-30020 [19],
e popioly lotne wg PN-S-96035 [23],
» zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sgistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanienarzzdnych efektéw ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przezdyniera.
Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6. Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

0Og6lne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ®kt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangudchanicznie powinien wykazaie
mozliwosciag korzystania z nagbujacego sprztu:
b) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewéaiwytworzenie

jednorodnej mieszanki o wilgotéa optymalnej,
c) réwniarek albo uktadarek do rozktadania miesgzank
d) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych Iulatycznych do zagzczania. W miejscach trudno dgstych powinny by
stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotycce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzajh je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuagzm i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatow powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. Wykonanie rob6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M0Q0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtaa

Podiaze pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byitozona na podtzu zapewniaicym nieprzenikanie drobnychagstek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalesprawdzt wzorem:

w ktérym:
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Dis _g (1)

d85

D;5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodigiolziarn warstwy podbudowy lub warstwy adgagcej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#o&iarn gruntu podi@, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mge byt spetniony, nalgy na podtau utazy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio dobran
geowtdknirg. Ochronne wiéciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychystek gruntu, wyznaczaesz warunku:

d
=0 <12 2)
090

w ktérym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechode¥®oziarn gruntu podi@, w milimetrach,
Ogo - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiagea wymiarom frakcji gruntu zatrzymaga st na geowtokninie w iléci
90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta geowtékniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w eglach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utheia¢ nachgniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie
wigkszych nk co 10 m.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w mieszarkach
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna koniecznid zapewnienia jednorodic nie dopuszczasi
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfraicji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniwipma by od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki spcaiipnie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadsozkiadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej ostateczna grufsgo
zag:szczeniu byta réwna grubad projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy nie segprzekracza20 cm po
zag:szczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztazona w spos6b zapewnaaly osihgniccie wymaganych spadkéw iganych
wysokasciowych. Jeeli podbudowa skladaesk wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdingch wysokéciowych. Rozpocogeie budowy kadej
nastpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspekt@@zoru

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlevilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metodaMateriat nadmiernie nawilgocony, powinien z@éstsuszony przez
mieszanie i napowietrzanie.z& wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka
powinna by zwilzona okrélong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wadtd, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@wiad& przyjctemu poziomowi wskanika
nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
5.5. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej nai3pdred rozpocgeciem robot,
Wykonawca powinien wykorgaodcinek prébny w celu:
» stwierdzenia czy spgk budowlany do mieszania, rozktadania i gagzania kruszywa jest wtawy,
« okredlenia grubdci warstwy materiatu w staniedoym, koniecznej do uzyskania wymaganej gigbwarstwy po

zag:szczeniu,

- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniezyé takich materiatow oraz sptti do mieszania, rozktadania i
zag:szczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien Ilbyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcprédonego przez Inspektora
nadzoru
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasipnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym stanie. zédi
Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane perezuch. Koszt napraw wyniklych z nieétavego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawe robot.
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6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykdérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania rob6t
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania tevphny obejmowé wszystkie whaciwosci
okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.
6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwaos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgzstotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
Minimalna Mak_symalna
Lp. [Wyszczegdlnienie bada liczba bada napO\évtljerjchma
dziennej podbudowy
dziatce przy-padajca
roboczej na jedno
J badanie (rf)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag:szczenie warstwy 10 probek na 10000 m
. L dla kazdej partii kruszywa i prz
4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Préblkénepobierd w sposéb losowy,
z roztazonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biegco przekazywane Inspektorowi nadzoru

6.3.3. Wilgotnai¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 [1] (metoda ), z toleranci10% -20%.
Wilgotnaos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osggniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy praepadzenie badania jest
niemazliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych, wg BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziejhraz na 5000 M lub wedtug zaledelnspektora nadzoru

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modegulo
pierwotnego modutu odksztalcerita jest nie wikszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Es
E,

< 22

6.3.5. Wiaciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacere wszystkich whaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bad@petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecéw Inspektora nadzoru
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w aplli

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
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stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razyna 1 km
W sposéb gjgty planografem albo co

2 Réwndé podhina 20 m fat na kadym pasie ruchu
3 Roéwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razyna 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planit* co 100 m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej giraz na 400

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepgmaz na

2000 nf
8 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazkig
1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000
m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukdatahnia osi w planie natg wykona w punktach giéwnych tukéw
poziomych.

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymnikéw szeroké¢ podbudowy powinna kiywicksza od szerokai warstwy wyej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o war§o wskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3. Réwnd¢ podbudowy

Nieréwnaci podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovg tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrovy fats.
Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukanhipny by zgodne z dokumentagcprojektovg, z tolerangj + 0,5
%.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Ré&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1l cm, -
2cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonegogitoza
Os$ podbudowy w planie nie nie by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz = 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podia

Gruba¢ podbudowy nie mze sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. N@&nosé¢ podbudowy
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e modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powini®i zgodny z podanym w tablicy 4,
* ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa

z kruszywa o |Wskaznik M o ] Minimalny modut odksztat-

wskazniku  [zag:szczeniad aksymalne ugicie Spezyste cenja mierzony piyto

Wioc NiE nie pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa

mniejszym |mniejszy nk

niz, % 40 KN 50 kN od pierwszegfpd drugiego
obcigzenia & [obcigzenia &

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewt&ciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazanjeksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4 powinny by
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @baasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargéstniedopuszczalne.

Jezeli szerokdé¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszeprydbudow przez spulchnienie warstwy na pgein
grubas¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, doienie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2. Niewt&ciwa grubosé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wztgm grubéci, Wykonawca wykona naprgwodbudowy.
Powierzchnie powinny iynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstanpdpowiedni glebokas¢, zgodnie z decyazj
Inspektora nadzoru, uzupetnione nowym materiatesdmowiednich wiéciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wghuu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena grugm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nasnosé¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej fiwosci, zalecone przez Inspektora nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodlpidowy tylko wtedy, gdy zarenie ndnosci podbudowy
wynikio z niewtaciwego wykonania robot przez Wykonasygodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty Wiypozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynn&i objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicgudano w OST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@go mechanicznie,
10. przepisy zwazane
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie zawartai

zanieczyszczeobcych
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Nooghkow

10.

11.
12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.

26.
27.

28.

29.

30

PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37

PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

16.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie mrozoodporso
metody bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartai
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie zawartai siarki
metod; bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduielazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdoeawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodrei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betorapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kwstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa iie@ehnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieswvska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanieutwoodksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar résghonawierzchni
planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiag&igiodatnych ugiciomierzem
belkowym

Oznaczanie wghika zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT.

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghnicznej (SST)gswymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie na zadaniu:
PRZEBUDOWA STADIONU SPORTOWEGO — BRANZA DROGOWA.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosejjako dokument przetargowy i kontraktowy przycaeiu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét amanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, 5/3in

Ustalenia zawartegsv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagargjélioe” pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nmécrde - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra
stanowi warstw nosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiranji
podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Vdlgamia ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus@Vymagania ogoélne” pkt 1.5.
2. materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw
Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatlem do wykonania podbudowy z kruszyw fandngtabilizowanych mechanicznie powinna lyuszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnegd&kémieni narzutowych i otoczakéw albo ziamiru wiekszych od 8 mm.
Kruszywo powinno byjednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04Fxxbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wi&ciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speintavymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagdlne” pkt
2.3.2.
3. sprzet

Wymagania dotyece sprztu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszywmé&fgania ogdlne” pkt 3.
4. transport
Wymagania dotycce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowaizzyw. Wymagania ogélne” pkt 4.
5. wykonanie robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-08®#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.
5.1. Przygotowanie podtaa

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.2.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04B6dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od@30%
lub powyzej 70%, szczegbtowe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okrdi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Podwadz kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.4.
5.4. Odcinek probny- (nie wymaga )

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkesyat odcinki prébne, zgodnie z zasadami édlaaymi w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne¢"3ok.
5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.6.
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6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kyusxVymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykdrzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-00@4
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie rob6t
Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w %04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Rddiva z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.4.
6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovegpno w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.5.
7. obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-0404P0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. odbidr robat
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-04.0P@@budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.
9. podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatriai podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywnmégania ogdine”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuije:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
» oznakowanie robét,
» sprawdzenie i ewentuamapraw podiaza,
e przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
e dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
* roziozenie mieszanki,
e zagszczenie roztzonej mieszanki — stabilizacja mech.
e przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
e utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. przepisy zwazane
Normy i przepisy zwjzane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogdéine” pkt 10.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1
ODBIORU ROBOT.

D - 05.03.23

NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikamjhinicznej (SST)gswymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukotvejonowej na zadaniu:
PRZEBUDOWA STADIONU SPORTOWEGO — BRANZA DROGOWA.

1.2. Zakres stosowania SST
Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obaujaca podstaw opracowania szczegoétowej specyfikacji technicznej
(SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kdatnaty przy zlecaniu i realizacji robét na drogachjkwych i wojewddzkich.
Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogaagjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z wykonywaniem nawierzchni z
kostki brukowej betonowej grub. 8 cm i 6 cm. napgate cem-piaskowej grub. 5 cm
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do ukiadaanvierzchni:
e drégi ulic lokalnego znaczenia,
e parkingéw, placoéw, wjazdéw do bram i gaya
» chodnikéw, placéw zabawciezek ogrodowych i rowerowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana tome metod wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztattka
jednowarstwowa lub w dwoch warstwach guaionych ze sabtrwale w fazie produkgciji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obovgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.
2. materiaty
2.1. Ogodlne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, palav OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbaikowej w budownictwie drogowym jest posiadamiprobaty
technicznej.

2.2.2. Wyghd zewretrzny

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkéw.

Powierzchnia gérna kostek powinnaclgwna i szorstka, a krazie kostek rowne i proste, vgkhiccia nie powinny
przekraczé:
* 2 mm, dla kostek o grukoi < 80 mm,
* 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

W kraju produkowanegskostki o dwodch standardowych wymiarach grédio
60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przeamech do ruchu samochodowego,
e 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynosz
* nadiugdci £3 mm,
* na szerokgci +3 mm,
* nagrubéci £5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju $aary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i gmowy.

2.2.4. Wytrzymatasé na sciskanie

Wytrzymaita¢ nasciskanie po 28 dniackrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najisza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna éynniejsza ni 50 MPa (w ocenie statystycznej z
co najmniej 10 kostek).
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2.2.5. Nasakliwo §¢
Nashkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowigdaymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynésiie wigcej niz 5%.
2.2.6. Odpornd¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaligdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [2].
Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavamsia i odmraania probek jest wystarcaap, jeeli:

» probka nie wykazujegkniec,

e strata masy nie przekracza 5%,

» obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzyma prébek nie zameanych nie jest veksze nk 20%.

2.2.7.Scieralnosé

Scieralndg¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powiniyaasi nie wiecej niz 4 mm.

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych
2.3.1. Cement

Do produkgiji kostki brukowej natg stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesmej niz ,,32,5”. Zaleca si
stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powioépowiada wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byistalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bete, przy zataonych parametrach
wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonaWwykostek brukowych powinny odpowiadaymaganiom
wg PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosujee sdodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikoéw, zbje z recept
laboratoryjm.

Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wiksz wytrzymata¢, mniejsz nasikliwosé i wigksz odporngé na niskie
temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewthiostce trwate zabarwienie. Powinny tablgarwniki nieorganiczne.

3. sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

0Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ®kt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkeguje s¢ recznie.

J&li powierzchnie g dwe, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, mzna stosowé& mechaniczne uszizenia
uktadapce. Urzdzenie sktada siz wdzka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgtago do przenoszenia z palety warstwy
kostek na miejsce ich utenia. Uradzenie to, po skixzonym uktadaniu kostek, moa wykorzystd do wymiatania piasku w
szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostonz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku g stosowamechaniczne uszizenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub
kraweznikach.

4. transport
4.1. Ogélne wymagania dotycrce transportu

0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaélne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe didae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzynieit@etonu
min. 0,7 R, kostki przewimne g na stanowisko, gdzie specjalnedgtzenie pakuje je w faii spina tdma stalows, co gwarantuje
transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

0Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MXQO0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Podiae

Podiaze pod utgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowd grunt piaszczysty - rodzimy lub
nasypowy o W 35 [7].
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Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejpawierzchrg z kostki brukowej przeznaczgulla ruchu pieszego,
rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowegozmaowykonywé bezpdrednio na podhu z gruntu piaszczystego w
uprzednio wykonanym Kkorycie. Grunt pog#o powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przedthksmi
przemarzania.

Podiaze gruntowe pod nawierzclnpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami oiosmymi w OST D-04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podt@”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pookehie nawierzchni z kostki brukowej powinien ¢ggodny z
dokumentagj projektows.

Podbudow, w zaleznosci od przeznaczenia, olggenia ruchem i warunkéw gruntowo-wodnych, zeGtanowd:

e grunt ulepszony pospaikodpadami kamiennymiuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,
» kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane meicizaie,

e podbudowa tluczniowawirowa lubzuzlowa,

lub inny rodzaj podbudowy ok§lenej w dokumentacji projektowe;.

Podbudowa powinna Byprzygotowana zgodnie z wymaganiami gkvaeymi w specyfikacjach dla odpowiedniego
rodzaju podbudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostekkdoych mana stosowé krawezniki uliczne betonowe wg BN-
80/6775-03/04 [6] lub inne typy kra¥nikéw zgodne z dokumentagprojektows lub zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
5.5. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowad piasek gruby, odpowiadgjy wymaganiom PN-B- 06712 [3].

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawierasic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinn& dwilzona
woda, zag:szczona i wyprofilowana.

5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych

Z uwagi na rénorodnd¢ ksztattdéw i koloréw produkowanych kostek, #tiwve jest utazenie dowolnego wzoru - wcagiej
ustalonego w dokumentacji projektowej i zaakceptoegm przez Inspektora Nadzoru

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny kostkami wynosity od 2 do
3 mm. Kostlk naley uklada& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zagzczeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przyayciu
szczotek ¢gcznych lub mechanicznych i przypté¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosujewsibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzenierbraanie naley prowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku
srodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwvolno wywat walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny piaskiem i zami€ nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin
piaskiem nie wymaga pigdnacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t

Przed przysipieniem do rob6t, Wykonawca powinien sprawdzizy producent kostek brukowych posiada atest bryro
wg pkt 2.2.1 niniejszej OST.

Niezalenie od posiadanego atestu, Wykonawca powirigde¢ od producenta wynikéw hiecych bada wyrobu na
sciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymaid nasciskanie pobier@6 prébek (kostek) dziennie (przy produkcji dzignole
600 nf powierzchni kostek utmnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrob w zakresimaga podanych w pkt 2.2.212.2.3 i
wyniki bada przedstawia liaynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Sprawdzenie podia i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgadna dokumentagj projektowg i odpowiednimi SST.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétid wymaganych spadkéw poprzecznych i padlch polega na stwierdzeniu
zgodndci z dokumentagj projektows oraz pkt 5.5 niniejszej OST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidiowgci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukchvpolega na stwierdzeniu zgodob
wykonania z dokumentagprojektowy oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej OST:
* pomierzenie szerokoi spoin,

58



* sprawdzenie prawidtowai ubijania (wibrowania),
* sprawdzenie prawidtovéai wypetnienia spoin,
e sprawdzenie, czy prayty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Nierowndci podtuzne

Nieréwndaci podtwzne nawierzchni mierzone tatub planografem zgodnie z nognBN-68/8931-04 [8] nie powinny
przekraczé 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny kgodne z dokumentacprojektowy z tolerancy + 0,5%.
6.4.3. Niweleta nawierzchni
Rdéznice pomé¢dzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm.
6.4.4. Szeroké&é nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.4.5. Gruba¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.

6.5. Castotliwos¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej, wymienionych w pkt
6.4 powinna b§ dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sj, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w Gk byly przeprowadzone nie rzadzief i@ razy na
100 nf nawierzchni i w punktach charakterystycznych diaefety lub przekroju poprzecznego oraz wizie tam, gdzie poleci
Inzynier.

7. obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkesstki brukowe;.

8. odbidr robat
8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagpirojektows, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzeje
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamefitug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
e przygotowanie podtma,
e ewentualnie wykonanie podbudowy,
* wykonanie podsypki,
* ewentualnie wykonanie tawy pod kreimiki.
Zasady ich odbioruasokreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
9. podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
» o0znakowanie robdt,
» przygotowanie podiea (ewentualnie podbudowy),
» dostarczenie materiatow,
» wykonanie podsypki cem-piaskowej grub. 5 cm,
» ulozenie i ubicie kostki,
* wypetnienie spoin,
e przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT.

D - 08.01.01

KRAW EZNIKI BETONOWE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghteécznej (SST)swymagania dotyere wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem krganikéw betonowych na zadaniu:
PRZEBUDOWA STADIONU SPORTOWEGO — BRANZA DROGOWA.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohaujjca podstaw opracowania szczego6towej specyfikacji technicznej
(SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kdatray przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogaégjskich i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azanych z ustawieniem
kraweznikow15x30
* betonowych na tawie betonowej z oporem B-15 i ppdeycem-piaskowe;j
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe o@zaigce chodniki dla pieszych, pasy daie, wyspy kierujce
oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymas
e krawezniki betonowe,
e piasek na podsygk do zapraw,
e cement do podsypki i zapraw,
* woda,
* materiaty do wykonania tawy pod krauniki.
2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

2.3.1. Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia st nastpujace typy krawgznikéw betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2. Rodzaje

W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego razié sk nastpujace rodzaje kragznikow betonowych:
e prostoktnescicte - rodzaj ,a”,
» prostoktne - rodzaj ,b".

2.3.3. Odmiany

W zaleznosci od technologii i produkcji kragenikéw betonowych, rozedia s odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4. Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofizeawezniki betonowe dzieli sina:
e gatunek 1 - G1,
e gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia kra#nika betonowego ulicznego (U), prositikego (b), jednowarstwowego (1) o wymiarach 12 x
15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/15/100 BN-80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1 Ksztatt i wymiary
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Ksztatt kraveznikéw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a vayynpodano w tablicy 1.

Wymiary kraweznikéw betonowych podano w tablicy 1.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw kramnikéw betonowych podano w tablicy 2.
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Rys. 1. Wymiarowanie kraginikow

Tablica 1. Wymiary kraeznikow betonowych

Typ Rodzaj \Wymiary kraweznikow, cm

krawgznika |kraveznika || b h c d r
20 30 min. 3 min. 12

v a 100 15 max. 7 max. 15 1.0
15 20

D b 100 (12 25 - - 1,0
10 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kkgnikdéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 + 12

b, h + 3 +3
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2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kragznikdw betonowych powinny liybez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;.
Krawedzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], misvinny
przekraczé wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keaikoéw betonowych

Dopuszczalna wielka
Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodze
Gatunek 1 | Gatunek 2

\Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikow w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenigograniczagcych powierzchnie gérne

7. . et niedopuszczalne
krawedzi i narazy (scieralne), mm

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mogby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typéw, rodzajow,
odmian, gatunkow i wielli.

Krawezniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyalymiarach: grubi 2,5 cm,
szerokd¢ 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm weksza nk szerokéé kraweznika.

2.4.4. Beton i jego sktadniki
2.4.4.1. Beton do produkcji kravneznikow

Do produkcji krawznikéw nalezy stosowé beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W gragku wykonywania
kraweznikow dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa kegnikOw powinna by wykonana z betonu klasy B 30.
Beton uyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowssie:
* naskkliwoscia, ponizej 4%,
» Scieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,
* mrozoodpornécia i wodoszczelngria, zgodnie z normPN-B-06250 [2].

2.4.42. Cement
Cement stosowany do betonu powinieh bgmentem portlandzkim klasy niezszej ni ,,32,5” wg PN-B-19701 [10].
Przechowywanie cementu powinnatlzagodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zywemi
innych asortymentéw, gatunkow i marek.

2.4.4.4. Woda

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsypk do zapraw

Piasek na podsyplcementowo-piaskogvypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy cementowo-
piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powinier bgmentem portlandzkim klasy nie mniejszej ni
»32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.6. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod kragniki nalezy stosowa, dla:
b) fawy betonowej - beton klasy B 10 wg PN-B-0628]) ktérego sktadniki powinny odpowiadavymaganiom punktu 2.4.4,
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2.7. Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylataastinya gogco, powinna odpowiadavymaganiom BN-74/6771-04
[13] lub aprobaty techniczne;.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
0Og6lne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ®kt
3.2. Sprat
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
» betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgoiywania podsypki cementowo-piaskowej,
e wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikdw

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigéen w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warst
nie powinna wystaw@pozascianysrodka transportowego wiej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.
4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transpauszywa powinny hiyzabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo
drobne - przed rozpyleniem.

Mas; zalewowy nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport pasimidbywa si¢ w warunkach
zabezpieczafpych przed uszkodzenienghmow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
0Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0@,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom fawy w planie z uwzgtinieniem w szerolkiei dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddgewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody
Proctora.
5.3. Wykonanie faw

Wykonanie taw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1. Ltawa betonowa

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezg®dnio w korycie
powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy
czym naley stosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag zalewowvy.
5.4. Ustawienie kragznikéw betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania krawznikéw

Swiatto (odlegidéé gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami dokumentacii
projektowej, a w przypadku braku takich ustap@winno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach gikpwych (np. ze wzgdu
na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zgkiszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpgo ustawieniu krawznika obsypana piaskienawirem,
ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnytarannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2. Ustawienie krawznikow na tawie betonowe;j

Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce cementowo-piaskowej o gégb8 do 5 cm po
zag:szczeniu.
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5.4.3. Wypetnianie spoin

Spoiny krawznikOw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zwirem, piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskoyy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgavikOw zapravg cementowo-piaskogvstosuje si
wytacznie do krawznikéw ustawionych na tawie betonowe;j.

Spoiny krawgznikdw przed zalaniem zaprawalezy oczyscic¢ i zmy¢ wodg. Dla zabezpieczenia przed wptywami
temperatury kragzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowegpainach zalanych zaprawalery zalewa co 50 m
bitumiczry mag zalewowy nad szczelip dylatacyjr fawy.

6. kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
6.2.1. Badania kraveznikw

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykdrzadania materiatéw przeznaczonych do ustawienia
kraweznikow betonowych i przedstadivyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzé wystpujacych na powierzchniach i krggdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3nRoy diugaci i
giebokdasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoia do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowadzi z doktadnéciag do 1 mm przy #yciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub ¢my zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzdatéw prostych w narzach elementow
wykonuje s¢ przez przytaenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadioig do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materiatéw stosowanych prigwianiu kravgznikéw betonowych powinny obejmowavszystkie
wihasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawy

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podiea powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
b) Zgodnd¢ profilu podtwnego gérnej powierzchni taw z dokumentagjojektow.
Profil podhwny gérnej powierzchni tawy powinien bggodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne odchylenia mpg
wynosi = 1 cm na kade 100 m fawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwdch dowolnie wybranych punktach nad#a 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw wyn@sz
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowane;,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowanej.
c) Rownd¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ goérnej powierzchni tawy sprawdza girzez przytéenie w dwoch punktach, naide 100 m tawy, trzymetrowe;j taty.
Przéwit pomiedzy gérrny powierzchna tawy i przytazong tatg nie maze przekracza 1 cm.
d) Zagszczenie taw.
Zag:szczenie taw badaesw dwoéch przekrojach na kde 100 m.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade 100 m wykonanej
tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kragznikow nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kredmikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia: 1 cm na kade 100 m
ustawionego kragznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszcgkraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynasiL cm na kade
100 m ustawionego kraumika,
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c) roéwna¢ gornej powierzchni kragenikOw, sprawdzane przez przygnie w dwoch punktach naide 100 m krawznika,

trzymetrowej aty, przy czym przeit pomicdzy gorry powierzchmi kraweznika i przytazong tatg nie maze przekraczal cm,

d) doktadné¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na pedrgiebokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami Inspektora nadzorieje
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toletiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
« wykonanie koryta pod tayy
* wykonanie tawy,
* wykonanie podsypki.

. PODSTAWA PLATNOSCI
.1. Ogdlne ustalenia dotycice podstawy ptatndci
0Og0llne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
» dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
» wykonanie koryta pod tayy
* ew. wykonanie szalunku,
* wykonanie tawy z oporem,
e wykonanie podsypki,
» ustawienie krawznikéw na podsypce cementowo-piaskowej
e wypetnienie spoin kragznikéw zapraw,
e ew. zalanie spoin mazalewow,
» zasypanie zewgtrznejsciany kraweznika gruntem i ubicie,
» przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

© ©O

©

10. przepisy zwazane

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b&wonhzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonutddg pomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndheao nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaenawierzchni
drogowych
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betohamapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@&iementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdélne mvgiganii
i badania
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT.

D - 08.03.01

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyegce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem betonowego okezehodnikowego na zadaniu:
PRZEBUDOWA STADIONU SPORTOWEGO — BRANZA DROGOWA.

1.2. Zakres stosowania SST
Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi olaaujaca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji technicznej
(SST), stosowanej jako dokument przetargowy i kadbwy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach.
Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na droga@jskich i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z ustawieniem betonowego
obrzeza chodnikowego 30x8 na podsypce piaskowej
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnie@i komunikacyjne
od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjampodanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjokt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanympgs
e oObrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@13]8],
e zwir lub piasek do wykonania taw,
» cement wg PN-B-19701 [7],
e piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3. Betonowe obrzga chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznda st dwa rodzaje obrzsy:
» obrzee niskie - On,
* oObrzee wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodz# oraz odchytek wymiarowych obrzz dzieli s¢ na:
e gatunekl -G1,
gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia betonowego obezehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 2®xcih gat. 1:
obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzey chodnikowych

Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympagano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztatt betonowego ohtraechodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsy
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Rodzaj Wymiary obrze/, cm

obrzea 1 b h r

on 75 6 20 3
100 6 20 3
75 3 30 3

Ow 90 8 24 3
100 te] 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzs
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw olige

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m

\wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
' + 8 + 12

b, h + 3 43

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obize

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatart@jawedzie

elementéw powinny kyréwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw nie powinny przekracaaartasci podanych w

tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia alyrze

Dopuszczalna wielkd

Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodze
Gatunek 1 Gatunek 2

\Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gérng .
i uszkodzenia (Scieralne) hiedopuszczalne
krawedzi i naray ograniczajcych pozostate

powierzchnie:

liczba, max 2 2

dtugas¢é, mm, max 20 40

gtebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrza chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug rodzajow i

gatunkow.
Betonowe obrzea chodnikowe nalgy uktad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewrmiamywymiarach co

najmniej: grubé¢ 2,5 cm, szeroki 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szeroké¢ obrzea.

2.4.5. Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzey nalezy stosowé beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30

2.5. Materialy na tawi do zaprawy
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiaglwymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymagankRiB-11113 [6].
Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powindpawviadé wymaganiom podanym w OST D-08.01.01
~Krawezniki betonowe” pkt 2.
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3. Sprzt
3.1. Ogdlne wymagania dotyecrce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gprzpomocniczego.

4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotycrce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po aginieciu przez beton
wytrzymatgsci minimum 0,7 wytrzymal¢ci projektowane;.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczenien sszkodzeniami w czasie transportu.
4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materiatbw podano w OST D®1 ,Krawezniki betonowe”.

5. Wykonanie robo6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom fawy w planie z uwzgtinieniem w szeroli@i dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podiaze pod ustawienie obrza mae stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawayegru lub piasku, o
grubasci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Podsygk{tawe) wykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i
zag:szczenie z polewaniem wad
5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawig& na wykonanym podtau w miejscu i zéwiattem (odlegtécia gérnej
powierzchni obrzea od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumgnfaojektowej.

Zewretrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskienawirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, staie
ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdéci 1 cm. Naley wypeini je piaskiem lub zapramwcementowo-piaskoyw
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem ggleczyci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pedrgtebokase.

6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykdérzadania materiatdéw przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzgy chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru do akceptacii.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzé wystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicydnRry diugdgci i
gkebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoiga do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowadzi z doktadnéciag do 1 mm przy #yciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub ¢my, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdedatéw prostych w narach elementéw
wykonuje s¢ przez przytagenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadioig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatéw powinny obejméwazystkie whaciwosci okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t
W czasie robot naky sprawdza wykonanie:
a) koryta pod podsygkitawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podiza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkin(tazezwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego obzzechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y pi@puszczalnych odchyleniach:
» linii obrzeza w planie, ktére me wynosé + 2 cm na kade 100 m dtugéci obrzea,
* niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynosé £1 cm na kade 100 m diugsci obrzeza,
e wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kt@rgipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej spoiny na petn
gtebokase.
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7. obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
0Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami Inspektora nadzorugje
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
* wykonane koryto,
e wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuije:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
» dostarczenie materiatow,
* wykonanie koryta,
* rozcielenie i ubicie podsypki,
* ustawienie obrza,
* wypelnienie spoin,
» oObsypanie zewgtrznejsciany obrzea,
« wykonanie bad@i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. przepisy zwazane

e

Normy
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
PN-B-06250 Beton zwykly
PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betohdapraw
PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgfmomiaru cech
geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugadio nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugadio nawierzchni
drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i

ocena zgodrii

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@&ementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspoélne mvgganii
i badania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@&ementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krasniki i
obrzeza.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT.

D-10.03.01

NAWIERZCHNIE Z ELEMENTOW
PREFABRYKOWANYCH
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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghnicznej (SST)agswymagania dotyegce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z ptyt MEBA naanaid:
PRZEBUDOWA STADIONU SPORTOWEGO — BRANZA DROGOWA.

1.2. Zakres stosowania SST
Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obaujaca podstaw opracowania szczegoétowej specyfikacji technicznej
(SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kdatray przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.
Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogaajskich i gminnych.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych z wykonaniem:
nawierzchni jezdni z ptyt drogowych typu MEBA
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Tymczasowa nawierzchnia z elementéw prefabrykowlarynawierzchnia z ptyt drogowych betonowyctelibetowych,
przeznaczona dla ruchu lub postoju pojazdéw na ackasslony.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamppodanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”  pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

0Og6lne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdjrkt 1.5.

2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

0Og6Ilne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pulev OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Materiatami stosowanymi do wykonywania tymez@gch nawierzchni z elementéw prefabrykowanygh s
- ptyty drogowe,
- piasek na podsygk do zamulania spoin,
- woda.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyae sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Spret do wykonania tymczasowych nawierzchni z piyt betwych
- wibratory ptytowe,
- ubijaki,

4. Transport
4.1. Ogl6lne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagidline” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Transport piyt drogowych nie odbywa sie dowolnymisrodkami transportu. Phyty powinny bygabezpieczone przed
przemieszczaniemesi uszkodzeniami w czasie transportu, gérna warsti@gowinna wystawapozasciany srodka transportu
wiecej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.
Transport piasku me odbywa sie dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih go przed zawilgoceniem oraz
zmieszaniem z innymi rodzajami kruszywa. Podczassportu piasek powinien dyabezpieczony przed wysypaniem..
5. Wykonanie rob6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Podiaze powinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami gkwaymi w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@”
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5.3. Wykonanie podsypki.

Podsypka pod nawierzchnie powinna lykonana z piasku odpowiadaggo wymaganiom PN. Grufo podsypki
piaskowej winna by zgodna z dokumentacprojektows. Piasek do wykonania podsypki powiniert bgziozony w warstwie o
jednakowej grubgci w sposéb zapewnigy uzyskanie wymaganych spadkéw ¢amych wysokeéciowych.

Zageszczenie podsypki nale przeprowadzabezpdrednio po roztéeniu. Zagszczanie naley wykona przy zachowaniu
optymalnej wilgotnéci zag:szczanego piaskuz @o osagniecia I1s>/ 1,00
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakol rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykaértzadania materiatléw przeznaczonych do wykonania
nawierzchni z ptyt i przedstawivyniki tych bada Inspektorowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Zakres bada
* wg. wskaza inzyniera kontraktu
7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

0Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami Inspektora nadzorug|e
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

» wykonana podsypka cem-piaskowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni obejmuje:
* prace pomiarowe i przygotowawcze,
» dostarczenie materiatow,
* wykonanie podsypki cementowo-piaskowej grub. 5 cm,
* wypelnienie spoin,
» ulozenie nawierzchni z piyt,
e przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. przepisy zwazane

10.1. Normy
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw
5. PN-B-19701 CemenCement powszechnegayiku. Sklad, wymagania

i ocena zgodrizi

9. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet&lementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowyciWspo6lne wymagani
badania

10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betd&iementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krasniki i obrzeza
chodnikowe
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